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MS69701
　　CMOS PIAFS INTER FACE LSI

■ 概 要
 MS69701は PIAFS対応通信制御用 LSIです。送受信ﾌﾚｰﾑﾊﾞｯﾌｧ､CRCの自動作成／ﾁｪｯｸ回路を内蔵し
 PIAFS,32Kbps ﾍﾞｱﾗ転送、ISDN網接続が可能です。

■ 特 長
● ﾌﾚｰﾑﾊﾞｯﾌｧ内蔵
● CRCの自動作成／ﾁｪｯｸ回路内蔵
● 8 ﾋﾞｯﾄﾃﾞｰﾀﾊﾞｽ対応
● 86系 68系の CPU ｲﾝﾀﾌｪｰｽ可能
● 送信／受信の 2系統割り込み出力保有
● 電源電圧，5.0V単一／3.3V単一／3.0V単一のいずれにも対応
● CMOS ﾌﾟﾛｾｽ
● ｽﾘｰﾌﾟﾓｰﾄﾞ機能
● 100PIN ﾌﾟﾗｽﾁｯｸ QFP ﾊﾟｯｹｰｼﾞ

　■ﾊﾟｯｹｰｼﾞ　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　■ﾌﾞﾛｯｸ図
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　CPUｲﾝﾀｰﾌｪｰｽ

　DMAﾊﾝﾄﾞｼｪｰｸ

  制御ﾚｼﾞｽﾀ 　ﾊﾞｯﾌｧ制御  PIAFS処理部

 SEL

 Bﾁｬﾝﾈﾙ

  ﾌｫｰﾏｯﾄ変換

 SEL

 IOM-2,SLD

  ﾌｫｰﾏｯﾄ変換

 80ﾊﾞｲﾄ
  RAM
   ×4

 DAK
 DRQ

 Control

 Data

IOM-2
SLD

Bch

ﾍﾞｱﾗ

　



■端子説明
　信　号　名 I/O 極 性 　概　　　要

CSAN
CSBN
CSCP

I
I
I

L
L
H

ﾁｯﾌﾟｾﾚｸﾄ A
    〃  B　 A,B,Cの ANDで内部領域ﾁｯﾌﾟｾﾚｸﾄ
    〃  C

A[7:0] I － 内部ﾚｼﾞｽﾀｾﾚｸﾄｱﾄﾞﾚｽ
RWN
RDN
WRN

I
I
I

－
L
L

68系 CPU用ﾘｰﾄﾞﾗｲﾄｽﾃｰﾀｽ（86系ﾓｰﾄﾞ時はHigh固定）
ﾘｰﾄﾞｽﾄﾛｰﾌﾞ（68系ﾓｰﾄﾞではｱﾄﾞﾚｽｽﾄﾛｰﾌﾞを入力）
ﾗｲﾄｽﾄﾛｰﾌﾞ（68系ﾓｰﾄﾞではﾃﾞｰﾀｽﾄﾛｰﾌﾞを入力）

D[7:0] I/O － ﾃﾞｰﾀ入出力
DTAKN
INTAN
INTBN

O
O
O

L
L
L

ﾃﾞｰﾀｱｸﾉﾘｯｼﾞ
送信割り込み出力（ｵｰﾌﾟﾝﾄﾞﾚｲﾝ）
受信割り込み出力（　　〃　　）

DRQTN
DRQTP
DAKTN
DAKTP

O
O
I
I

L
H
L
H

送信ﾃﾞｰﾀ転送ﾘｸｴｽﾄ 負極性
　　　　〃　　　　正 〃
送信ﾃﾞｰﾀ転送ｱｸﾉﾘｯｼﾞ 負極性　（未使用時はHigh固定）
　　　　〃　　　　　正 〃　 （未使用時は Low固定）

DRQRN
DRQRP
DAKRN
DAKRP

O
O
I
I

L
H
L
H

受信ﾃﾞｰﾀ転送ﾘｸｴｽﾄ 負極性
　　　　〃　　　　正 〃
受信ﾃﾞｰﾀ転送ｱｸﾉﾘｯｼﾞ 負極性　（未使用時はH固定）
　　　　〃　　　　　正 〃　 （未使用時は L固定）

PUFRM
PCLK

PDDAT
PUDAT

I
I
I
O

H
－
H
H

上りﾌﾚｰﾑ（PHS）
ﾋﾞｯﾄｸﾛｯｸ（ 〃 ）　 未使用時は Low固定
下りﾃﾞｰﾀ（ 〃 ）
上りﾃﾞｰﾀ（ 〃 ）

BFRM
BCLK
BDD1
BUD1
BDD2
BUD2

I
I
I
O
I
O

H
－
H
H
H
H

8KHz （Bch）
64KHz（ 〃 ）    未使用時は Low固定
下り-1 （ 〃 ）
上り-1 （ 〃 ）
下り-2 （ 〃 ）　　未使用時は Low固定
上り-2 （ 〃 ）

IOMF/SLDF
IOML/SLDL
IOMD/SLDD
IOMO/SLDU

I
I
I
O

H
－
H
H

8KHz ﾌﾚｰﾑ（IOM-2）／8KHz ﾌﾚｰﾑ   （SLD）
倍速ｸﾛｯｸ （　〃　）／512K ﾋﾞｯﾄｸﾛｯｸ（ 〃 ）
下りﾃﾞｰﾀ （　〃　）／ﾗｲﾝ出力 　　 （ 〃 ）
上りﾃﾞｰﾀ （　〃　）／ﾗｲﾝ入力　　　（ 〃 ）

S86P68N
LMSEL[1:0]

OMSEL
SLDN
RQSN

I
I
I
I
I

－
－
－
L
－

86系 CPU ｲﾝﾀﾌｪｰｽ 68系 CPU ｲﾝﾀﾌｪｰｽ切り換え
動作ﾓｰﾄﾞ設定（PHS／B ﾁｬﾝﾈﾙ／IOM2orSLD）
出力切り換えｵｰﾌﾟﾝﾄﾞﾚｲﾝ／ｽﾘｰｽﾃｰﾄ
IOM2／SLD切り換え（Lowで SLD）
DMA,DRQ ｽﾀｲﾙ ﾚﾍﾞﾙ／ｴｯｼﾞ切り換え（Hでﾚﾍﾞﾙ）

CK
RN

I
I

－
L

ｼｽﾃﾑｸﾛｯｸ　（max,16MHz推奨 10MHz）
ｼｽﾃﾑﾘｾｯﾄ



■電気的特性
　●絶対最大定格                        VSS=0V         ●推奨動作条件　　　　　　　　   　　　VSS=0V

項 目 記 号 定格値 単位 項 目 記 号 min typ max 単位
電源電圧 VDD -0.3～6.0 V
入力電圧 VIN -0.3～VDD+0.5 V
出力電流 IOUT ±25 mA

電源電圧 VDD 4. 5
3.0
2.7

5. 0
3.3
3.0

5. 5
3.6
3.3

V

保存温度 TSTG -65～+150 ﾟ C 入力電圧 VIN 0 － VDD V
動作温度 Topr -40 － 85 ﾟ C

  ●直流特性
    5V±0.5V,VSS=0V,Ta=-40～85 ﾟ C

項 目 記 号 条 件 min typ max 単位
静止電流 ISTP 静止状態 － － 400 μA
入力ﾘｰｸ電流 IL － -１ － 1 μA
ﾄﾗｲｽﾃｰﾄｵﾌ電流 IOZ － -１ － 1 μA
出力電圧 VOH

VOL

I=規格電流値
〃

VDD-0.4
－

－
－

－
0.4

V

入力電圧
（通常端子）

VIH

VIL

VDD=5.5V
VDD=4.5V

3.5
－

－
－

－
1.0

V

入力電圧
（ｼｭﾐｯﾄ端子）

VTH

VTL

VDD=5V
VDD=5V

4. 0
－

－
－

－
0.8

V

ﾌﾟﾙｱｯﾌﾟ抵抗 RPU VI=0V 50 100 200 KΩ
ﾌﾟﾙﾀﾞｳﾝ抵抗 RPD VI=VDD 50 100 200 KΩ
端子容量 CIO f=1MHz － － 12 PF

    
　  3.3V±0.3V,VSS=0V,Ta=-40~85 ﾟ C

項 目 記 号 条 件 min typ max 単位
静止電流 ISTP 静止状態 － － 300 μA
入力ﾘｰｸ電流 IL － -１ － 1 μA
ﾄﾗｲｽﾃｰﾄｵﾌ電流 IOZ － -１ － 1 μA
出力電圧 VOH

VOL

I=規格電流値
〃

VDD-0.3
－

－
－

－
0.3

V

入力電圧
（通常端子）

VIH

VIL

VDD=3.6V
VDD=3.0V

2.2
－

－
－

－
0.8

V

入力電圧
（ｼｭﾐｯﾄ端子）

VTH

VTL

VDD=3.3V
VDD=3.3V

2.4
－

－
－

－
0.6

V

ﾌﾟﾙｱｯﾌﾟ抵抗 RPU VI=0V 90 180 360 KΩ
ﾌﾟﾙﾀﾞｳﾝ抵抗 RPD VI=VDD 90 180 360 KΩ
端子容量 CIO f=1MHz － － 12 PF

    3V±0.3V,VSS=0V,Ta=-40~+85 ﾟ C
項 目 記 号 条 件 min typ max 単位
静止電流 ISTP 静止状態 － － 260 μA
入力ﾘｰｸ電流 IL － -１ － 1 μA
ﾄﾗｲｽﾃｰﾄｵﾌ電流 IOZ － -１ － 1 μA
出力電圧 VOH

VOL

I=規格電流値
〃

VDD-0.3
－

－
－

－
0.3

V

入力電圧
（通常端子）

VIH

VIL

VDD=3.3V
VDD=2.7V

2.0
－

－
－

－
0.8

V

入力電圧
（ｼｭﾐｯﾄ端子）

VTH

VTL

VDD=3.0V
VDD=3.0V

2.3
－

－
－

－
0.5

V

ﾌﾟﾙｱｯﾌﾟ抵抗 RPU VI=0V 100 200 400 KΩ
ﾌﾟﾙﾀﾞｳﾝ抵抗 RPD VI=VDD 100 200 400 KΩ
端子容量 CIO f=1MHz － － 12 PF



　 ●交流特性
○ 86 ﾓｰﾄﾞ

ﾘｰﾄﾞｻｲｸﾙ

 C S

 A

 R D N                                               t C P H

　　　　　　　　　　　　　　　　 tR D D              tA D H

                      tC D D

 D
 (O U T )                      t A D D
                                                  tR D H

  

ﾗ ｲ ﾄ ｻ ｲ ｸ ﾙ

 C S

 A
　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 t T W P W

 R D N
　 　 　 　 　 　 　 　 　 t C W S　 　 　 　 　 　 　                 t C W H

                      　 　 　 　 　 　 　 　 　 　  t D S   t D H

 D
 (IN )

                                                   

     ○68 ﾓｰﾄﾞ
ﾘｰﾄﾞｻｲｸﾙ

 C S

 A

 R N W
　　　　　　　　　　　　　　　　
R D N (A S N )             tS S S                        tS S H
              
W R N (D S N )
                               tR D D
 D
(O U T )                      tC D D                              tA D H
                      tA D D                              tC D H
                                                    tR D H
  　

ﾗｲﾄ ｻ ｲ ｸ ﾙ

 C S

 A

 R N W
　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　
R D N (A S N )
              
W R N (D S N )
                         t S W S　 　 　 t W P W　 　 　 t S W H        
                  t C W S                          tC W H
D
 (I N )     
                                         t D S   tD H              
                                                     

ﾃﾞｰﾀｱｸﾉﾘｯｼﾞﾀｲﾐﾝｸﾞ

 C S
　　　　　　　　　　　 tC A D 1　　 　　　　　　　            tC A D 2
R D N (A S N )

                         tS A D 1                      tS A D 2
                 H i-Z                                           H i-Z
D T A K N

　ﾘｰﾄﾞｻｲｸﾙ
記 号 項 目 min typ max 単位
tCDD
tADD
tRDD

ﾁｯﾌﾟｾﾚｸﾄ-ﾃﾞｰﾀﾃﾞｲﾚｲ
ｱﾄﾞﾚｽ-ﾃﾞｰﾀﾃﾞｲﾚｲ

ﾘｰﾄﾞｽﾄﾛｰﾌﾞ-ﾃﾞｰﾀﾃﾞｲﾚｲ

－
－
－

－
－
－

80
80
40

nsec
〃
〃

tCDH ﾁｯﾌﾟｾﾚｸﾄ-ﾃﾞｰﾀﾎｰﾙﾄﾞ － － 30 nsec
tADH
tRDH

ｱﾄﾞﾚｽ-ﾃﾞｰﾀﾎｰﾙﾄﾞ
ﾘｰﾄﾞｽﾄﾛｰﾌﾞ-ﾃﾞｰﾀﾎｰﾙﾄﾞ

－
－

－
－

30
30

〃
〃

tSSS

tSSH

RWN-ｽﾄﾛｰﾌﾞｾｯﾄｱｯﾌﾟﾀｲﾑ
RWN-ｽﾄﾛｰﾌﾞﾎｰﾙﾄﾞﾀｲﾑ

10
10

－
－

－
－

nsec
〃

  ﾗｲﾄｻｲｸﾙ
記 号 項 目 min typ max 単位
tCWS
tWPW
tCWH

ﾁｯﾌﾟｾﾚｸﾄ(ｱﾄﾞﾚｽ)-ﾗｲﾄｽﾄﾛｰﾌﾞｾｯﾄｱｯﾌﾟﾀｲﾑ
ﾗｲﾄｽﾄﾛｰﾌﾞﾊﾟﾙｽ巾

ﾁｯﾌﾟｾﾚｸﾄ(ｱﾄﾞﾚｽ)-ﾗｲﾄｽﾄﾛｰﾌﾞﾎｰﾙﾄﾞﾀｲﾑ

30
30
0

－
－
－

－
－
－

nsec
〃
〃

tDS
tDH

ﾗｲﾄﾃﾞｰﾀｾｯﾄｱｯﾌﾟﾀｲﾑ
ﾗｲﾄﾃﾞｰﾀﾎｰﾙﾄﾞﾀｲﾑ

20
0

－
－

－
－

nsec
〃

tSWS
tSWH

RWN-ｽﾄﾛｰﾌﾞｾｯﾄｱｯﾌﾟﾀｲﾑ
RWN-ｽﾄﾛｰﾌﾞﾎｰﾙﾄﾞﾀｲﾑ

5
5

－
－

－
－

nsec
〃

  ﾃﾞｰﾀｱｸﾉﾘｯｼﾞ
記 号 項 目 min typ max 単位
tCAD1
tSAD1

ﾁｯﾌﾟｾﾚｸﾄ-ｱｸﾉﾘｯｼﾞﾃﾞｲﾚｲ 1
ｽﾄﾛｰﾌﾞ-ｱｸﾉﾘｯｼﾞﾃﾞｲﾚｲ 1

－
－

－
－

30
30

nsec
〃

tCAD2
tSAD2

ﾁｯﾌﾟｾﾚｸﾄ-ｱｸﾉﾘｯｼﾞﾃﾞｲﾚｲ 2
ｽﾄﾛｰﾌﾞ-ｱｸﾉﾘｯｼﾞﾃﾞｲﾚｲ 2

－
－

－
－

30
30

nsec
〃



   

●DMA ｻｲｸﾙ
ﾗｲﾄｻｲｸﾙ  （送信）

D A K T N　　　　　　　　　　 tA K H W　　　 tA K L W

D
(IN )
                                             tA D S   tA D H
              tR Q D 1      tR Q D 2       
D R Q T N

  

ﾘｰﾄﾞｻｲｸﾙ  （受信）

D A K R N　　　　　　　　　   tA K H W 2  　　　　　　　

                                       tA K D D 2

D
(O U T )
               tR Q D 1         tA K D D 1           tA K D H
                         tR Q D 2

D R Q R N

　　ﾗｲﾄｻｲｸﾙ
記 号 項 目 min typ max 単位
tRQP1
tRQD2

ｱｸﾉﾘｯｼﾞ-ﾘｸｴｽﾄﾃﾞｲﾚｲ 1
ｱｸﾉﾘｯｼﾞ-ﾘｸｴｽﾄﾃﾞｲﾚｲ 2

－
－

－
－

30
30

nsec
〃

tAKHW
tAKLW

ｱｸﾉﾘｯｼﾞﾉﾝｱｸﾃｨﾌﾞ巾
ｱｸﾉﾘｯｼﾞｱｸﾃｨﾌﾞ巾

40
40

－
－

－
－

nsec
〃

tADS
tADH

ｱｸﾉﾘｯｼﾞ-ﾃﾞｰﾀｾｯﾄｱｯﾌﾟﾀｲﾑ
ｱｸﾉﾘｯｼﾞ-ﾃﾞｰﾀﾎｰﾙﾄﾞﾀｲﾑ

20
0

－
－

－
－

nsec
〃

　　ﾘｰﾄﾞｻｲｸﾙ
記 号 項 目 min typ max 単位
tRQD1
tRQD2

ｱｸﾉﾘｯｼﾞ-ﾘｸｴｽﾄﾃﾞｲﾚｲ 1
ｱｸﾉﾘｯｼﾞ-ﾘｸｴｽﾄﾃﾞｲﾚｲ 2

－
－

－
－

30
30

nsec
〃

tAKHW2
tAKDD1
tAKDD2
tAKDH

受信ｱｸﾉﾘｯｼﾞﾉﾝｱｸﾃｨﾌﾞ巾
受信ｱｸﾉﾘｯｼﾞ-ﾘｸｴｽﾄﾃﾞｲﾚｲ 1
受信ｱｸﾉﾘｯｼﾞ-ﾘｸｴｽﾄﾃﾞｲﾚｲ 2
ｱｸﾉﾘｯｼﾞ-出力ﾃﾞｰﾀﾎｰﾙﾄﾞﾀｲﾑ

30
－
－
－

－
－
－
－

－
80
40
30

nsec
〃
〃
〃

   ●PHS ｲﾝﾀﾌｪｰｽ

ﾌﾚｰﾑ信 号

P U F R M

                tP U H W     tP U L W

                      tP U W

    

ﾋﾞｯﾄｸﾛｯｸ

P C L K

               tP U H W   tP U L W

  

ﾃﾞｰﾀ入出力

P C L K

         tP C P U D 1  tP C P U D 2                 
P U F R M
                                       tP D S   tP D H         

P D D A T (IN )
                                          tP U D D

P U D A T (O U T )

記 号 項 目 min typ max 単 位
tPUW

tPUHW
tPULW

PHS ﾌﾚｰﾑ同期
PHS ﾌﾚｰﾑH期間
PHS ﾌﾚｰﾑ L期間

－
12
12

160
－
－

－
－
－

PCLK
CK
CK

tPCKHW
tPCKLW

PHS ﾋﾞｯﾄｸﾛｯｸH期間
PHS ﾋﾞｯﾄｸﾛｯｸ L期間

12
12

－
－

－
－

CK
CK

tPCPUD1
tPCPUD2

tPDS
tPDH

tPUDD

PHS ﾋﾞｯﾄｸﾛｯｸ-ﾌﾚｰﾑﾃﾞｲﾚｲ 1
PHS ﾋﾞｯﾄｸﾛｯｸ-ﾌﾚｰﾑﾃﾞｲﾚｲ 2
PHS下りﾃﾞｰﾀｾｯﾄｱｯﾌﾟﾀｲﾑ
PHS下りﾃﾞｰﾀﾎｰﾙﾄﾞﾀｲﾑ
PHS上りﾃﾞｰﾀ出力ﾃﾞｲﾚｲ

12
12
12
12
－

－
－
－
－
－

－
－
－
－
10

CK
CK
CK
CK
CK



    

  ●Bch ｲﾝﾀﾌｪｰｽ

B C L K
                         tB F S 1   tB F M 1

B F R M

                         tB F S 2   tB F H 2
B D D 1
B D D 2
                           tB U D
B U D 1
B U D 2

記 号 項 目 min typ max 単 位
tBFS1
tBFH1
tBFS2
tBFH2
tBUD

Bch ﾌﾚｰﾑｾｯﾄｱｯﾌﾟﾀｲﾑ
Bch ﾌﾚｰﾑﾎｰﾙﾄﾞﾀｲﾑ

Bch下りﾃﾞｰﾀｾｯﾄｱｯﾌﾟﾀｲﾑ
Bch下りﾃﾞｰﾀﾎｰﾙﾄﾞﾀｲﾑ
Bch上りﾃﾞｰﾀ出力ﾃﾞｲﾚｲ

20
20
20
20
－

－
－
－
－
－

－
－
－
－
40

nsec
〃
〃
〃
〃

  ●IOM-2,SLD ｲﾝﾀﾌｪｰｽ

IO M C /S L D C
　　　　　　　　　　　　　　　    t IF S 1  tIF H 1

IO M F /S L D F
　　　　　　　　　　　　　　　　  t IF S 2　 t IF H 2 　　　

IO M D /S L D D

                               t IU D

IO M U /S L D U

記 号 項 目 min typ max 単 位
tIFS1
tIFH1
tIFS2
tIFH2
tIUD

IOM ﾌﾚｰﾑｾｯﾄｱｯﾌﾟﾀｲﾑ
IOM ﾌﾚｰﾑﾎｰﾙﾄﾞﾀｲﾑ

IOM下りﾃﾞｰﾀｾｯﾄｱｯﾌﾟﾀｲﾑ
IOM下りﾃﾞｰﾀﾎｰﾙﾄﾞﾀｲﾑ
IOM上りﾃﾞｰﾀ出力ﾃﾞｲﾚｲ

20
20
20
20
－

－
－
－
－
－

－
－
－
－
40

nsec
〃
〃
〃
〃



■ﾚｼﾞｽﾀ

        ｱﾄﾞﾚｽ 00~4BHは、送信ﾃﾞｰﾀﾊﾞｯﾌｧに割りつけられております。
　　　　ｱﾄﾞﾚｽ 80~CFHは、受信ﾊﾞｯﾌｧに割りつけられております。
　　　　ｱﾄﾞﾚｽ E0H以降が制御ﾚｼﾞｽﾀに割りつけられており概要は、下表となっております。

ｱﾄﾞﾚｽ ﾚｼﾞｽﾀ名 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0

E0H 送信制御 TSCLR
WR

TFCLR
WR

TECLR
WR

－ － － TFENA
R/W

TEC
R/W

E1 送信ｽﾃｰﾀｽ TSTS
RD

TFLG
RD

－ － － － TUR
RD

TES
RD

E2 受信制御 RSCLR
WR

RFCLR
WR

－ － － － RFENA
R/W

REC
R/W

E3 受信ｽﾃｰﾀｽ RSTS
RD

RFLG
RD

RCERR
RD

－ － － RUR
RD

RES
RD

E4 割込制御 － TCIE
R/W

TDIE
R/W

TSIE
R/W

－ － RDIE
R/W

RSIE
R/W

E5 割込ｽﾃｰﾀｽ － TCIF
RD

TDIF
RD

TSIF
RD

－ － RDIF
RD

RSIF
RD

E6 DMA制御 TADE
R/W

TDMAC
WR

TDMAB
WR

TDCLR
WR

RADE
R/W

RDMAC
WR

RDMAB
WR

RDCLR
WR

E7 DMA ｽﾃｰﾀ
ｽ

－ － TDMAS
RD

－ － － RDMAS
RD

－

E8 ﾚｲﾔ 1制御 － － － － － BBSEL
R/W

B1E
R/W

B2E
R/W

E9

EA IOM制御 CHC2
R/W

CHC1
R/W

CHC0
R/W

－ CHN2
R/W

CHN1
R/W

CHN0
R/W

－

EB IOM ｽﾃｰﾀｽ － － － － － － － SLD
RD

EC ﾓｰﾄﾞ選択 － － － － － － LMSR1
R/W

LMSR0
R/W

ED ﾓｰﾄﾞｽﾃｰﾀｽ － － － － － － LMSP1
RD

LMSP0
RD

EE LSI制御 － － － － － LOOP
R/W

SLEEP
R/W

RESET
R/W

    E0H
       TSCLR ： TSTS ｸﾘｱ TFENA ： TFLG ｾｯﾄｲﾈｰﾌﾞﾙ
　　　 TFCLR ： TFLG ｸﾘｱ TEC ： 送信ｲﾈｰﾌﾞﾙ
　　　 TECLR ： 送信終了割り込みｸﾘｱ

　　E1H
　　　 TSTS ： 送信ﾊﾞｯﾌｧｽﾃｰﾀｽ TUR ： 送信ｱﾝﾀﾞｰﾗﾝ
　　　 TFLG ： 送信ﾌﾗｸﾞ TES ： 送信中ｽﾃｰﾀｽ

　　E2H
　　　 RSCLR ： RSTS ｸﾘｱ RFENA ： RFLG ｾｯﾄｲﾈｰﾌﾞﾙ
　　　 RFCLR ： RFLG ｸﾘｱ REC ： 受信ｲﾈｰﾌﾞﾙ

　　E3H
　　　 RSTS ： 受信ﾊﾞｯﾌｧ転送ｽﾃｰﾀｽ RUR ： 受信ｱﾝﾀﾞｰﾗﾝ
　　　 RFLG ： 受信ﾌﾗｸﾞ RES ： 受信中ｽﾃｰﾀｽ
　　　 RCERR ： 受信 CRC ｴﾗｰ

空き



　　E4H
　　　 TCIE ： 送信終了割り込みｲﾈｰﾌﾞﾙ RDIE ： 受信 DMA終了割り込みｲﾈｰﾌﾞﾙ
　　　 TDIC ： 送信 DMA終了割り込みｲﾈｰﾌﾞﾙ RSIE ： 受信転送割り込みｲﾈｰﾌﾞﾙ
　　　 TSIE ： 送信転送割り込みｲﾈｰﾌﾞﾙ
　　

　　E5H
　　　 TCIF ： 送信終了割り込みﾌﾗｸﾞ RDIF ： 受信 DMA終了割り込みﾌﾗｸﾞ
　　　 TDIF ： 送信 DMA終了割り込みﾌﾗｸﾞ RSIF ： 受信転送割り込みﾌﾗｸﾞ
　　　 TSIF ： 送信転送割り込みﾌﾗｸﾞ

　　E6H
　　　 TADE ： 送信 DMA自動開始ｲﾈｰﾌﾞﾙ RADE ： 受信 DMA自動開始ｲﾈｰﾌﾞﾙ
　　　 TDMAC ： 送信 DMA ｽﾀｰﾄ RDMAC： 受信 DMA ｽﾀｰﾄ
　　　 TDMAB ： 送信 DMA ｽﾄｯﾌﾟ RDMAB： 受信 DMA ｽﾄｯﾌﾟ
　　　 TDCLR ： 送信 DMA終了割り込みｸﾘｱ RDCLR ： 受信 DMA終了割り込みｸﾘｱ

　　E7H
　　　 TDMAS ： 送信 DMA ｽﾃｰﾀｽ RDMAS： 受信 DMA ｽﾃｰﾀｽ

　　E8H
　　　 BBSEL ： PHS－Bch ﾃﾞｰﾀ位置指定
　　　 B1E ： B1 ﾁｬﾝﾈﾙ接続許可
　　　 B2E ： B2 ﾁｬﾝﾈﾙ接続許可

　　EAH
　　　 CHC(2:0)： IOM-2 ﾏﾙﾁﾌﾚｰﾑ数設定
　　　 CHN(2:0)： IOM-2対象ﾌﾚｰﾑ NO設定

　　EBH
　　　 SLD ： IOM-2/SLD ﾓｰﾄﾞｽﾃｰﾀｽ

　　ECH
　　　 LMSR(1:0)：ﾚｲﾔ 1 ﾓｰﾄﾞ設定

　　EDH
　　　 LMSP(1:0)：ﾚｲﾔ 1 ﾓｰﾄﾞ設定ｽﾃｰﾀｽ

　　EEH
　　　 LOOP ： ﾙｰﾌﾟﾊﾞｯｸ設定
　　　 SLEEP ： ｽﾘｰﾌﾟﾓｰﾄﾞ設定
　　　 RESET ： ｿﾌﾄﾘｾｯﾄ



■周辺回路接続例

　　　　　　　A(20:8)
               A(7:0)
                NRD
              NLWR

               D(7:0)

               LINT

　　　BUSRQ
            BUSACK

DMA

       
            NDREQ1
            NDACK1
            NDREQ2
            NDACK2

CSCP
CSBN
CSAN           PUFRM
A(7:0)             PCLK
RDN             PDDAT
WRN             PUDAT

D(7:0)

INTAN
INTBN
                   BFRM
                   BCLK
                   BDD1
                   BUD1
                   BDD2
                   BUD2

DRQTN     IOMF/SLDF
DACTN     IOMC/SLDC
DRQRN     IOMD/SLDD
DACRN     IOMU/SLDU

CLK

8KHzﾌﾚｰﾑ
ﾋﾞｯﾄﾚｰﾄ×2ｸﾛｯｸ
下りﾃﾞｰﾀ
上りﾃﾞｰﾀ

8KHzﾌﾚｰﾑ
64KHzｸﾛｯｸ
B1下り
B1上り
B2下り
B2上り

上りﾌﾚｰﾑ信号
ﾋﾞｯﾄｸﾛｯｸ
下りﾃﾞｰﾀ
上りﾃﾞｰﾀ

割り込み

OSC

DEC

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　未使用時はｱｸﾃｨﾌﾞ側に固定

　　　CPU（86系）　　　　　　　　　　　　　　　　　　　MS69701　　　　　　　　　　　　　 PHSIF

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　 BchIF

                                                                          

                                                                                             IOM2IF

 　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　PHS,Bch,IOM2はいずれかを接続（ﾓｰﾄﾞ設定端子､ﾚｼﾞｽﾀにより選択）
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　 未使用入力は固定の必要があります。
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　 詳細につきましては、別途ﾊｰﾄﾞｳｪｱﾏﾆｭｱﾙをご参照お願いします。



■外形寸法
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1. 本書に記載された内容につきましては、改善のため予告なしに変更することがあります。
2. 本書に記載された情報や図面等の使用に起因した等三者の所有する工業所有権およびその他の権利侵害に対し当社はその責任を負うもので
はありません。

3. 本書に記載された内容を当社に無断で転載または複製することは、ご遠慮下さい。
4. 本書に記載された製品は「外国為替及び外国貿易管理法」に基づく戦略物質等に該当します。従って本製品を輸出する場合は、同法に基づく
許可が必要となります。
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